
08.00-08.50

09.00-09.50 KOM5111 - A156

10.00-10.50 Data Communication in Automation Systems (Eng.)

11.00-11.50 Prof. Dr. G. Cansever

12.00-12.50

13.00-13.50 KOM6111 - A156

14.00-14.50 Model Öngörülü Sistem KOM5106 - A155

15.00-15.50 Yrd. Doç. Dr. Fatma Yıldız System Analysis Technics (Eng.)

16.00-16.50 Prof. Dr. Alpaslan Parlakçı

17.00-17.50

08.00-08.50

09.00-09.50 KOM5107 - A156 KOM5117 - A155

10.00-10.50 System Dynamics, Modeling and Simulation (Eng.) Nonlinear Control Systems (Eng.)

11.00-11.50 Doç. Dr. Kamuran Kadıpaşaoğlu Yrd. Doç. Dr. Janset Daşdemir

12.00-12.50

13.00-13.50 KOM5103 - A156

14.00-14.50 Kontrol Mühendisliğinde Matematiksel Yöntemler

15.00-15.50 Yrd. Doç. Dr. Y. Eren

16.00-16.50

17.00-17.50

08.00-08.50

09.00-09.50 KOM5110 - A156

10.00-10.50 Frequency Based System Identification (Eng.)

11.00-11.50 Yrd. Doç. Dr. L. Ucun

12.00-12.50

13.00-13.50 KOM6202 - A156

14.00-14.50 Computer Vision in Control and Automation Systems (Eng.)

15.00-15.50 Y. Doç. Dr. M. Mercimek

16.00-16.50

17.00-17.50

08.00-08.50

09.00-09.50 KOM5104 - A156 KOM6103 - A155

10.00-10.50 Lineer Kontrol Sistemleri Fuzzy Logic Control (Eng.)

11.00-11.50 Doç. Dr. Akın DELİBAŞI Prof.Dr. Galip CANSEVER

12.00-12.50

13.00-13.50

14.00-14.50 KOM5105 - A156 KOM6101 - A155

15.00-15.50 Digital Signal Processor and Applications (Eng.) Adaptif Kontrol Sistemleri

16.00-16.50 Yrd. Doç. Dr. Görkem Serbes Yrd. Doç. Dr. Türker TÜRKER

17.00-17.50

08.00-08.50

09.00-09.50 KOM5113 - A156

10.00-10.50 Ayrık Olay Sist. Kont. Ve Otom.

11.00-11.50 Yrd. Doç. Dr. Ö.T. Kaymakçı

12.00-12.50

13.00-13.50

14.00-14.50 KOM5102 - A156

15.00-15.50 Digital Kontrol Sis. Tasarımı

16.00-16.50 Doç. Dr. Ş.N. Engin

17.00-17.50
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LİSANSÜSTÜ BÜTÜNLEME PROGRAMI

FEN BİLİMLER ENSTİTÜSÜ

KONTROL VE OTOMASYON MÜHENDİSLİĞİ ANABİLİM DALI

LİSANSÜSTÜ BÜTÜNLEME PROGRAMI

GÜN SAAT
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