FEN BiLIMLER ENSTITUSU

KONTROL VE OTOMASYON MUHENDISLiGi ANABILiM DALI

LiISANSUSTU BUTUNLEME PROGRAMI

SAAT LISANSUSTU FINAL PROGRAMI
08.00-08.50
EE 09.00-09.50 KOM5104 KOMS5113
E 10.00-10.50 Lineer Kontrol Sistemleri Avrik Olay S(;Sttemle““m Kontrolii ve
omasyonu
723
5 11.00-11.50 Dog. Dr. Akin Delibast A156 Dr. Ogr. Uyesi Ozgiir Turay Kaymakg1 A155
&~ 12.00-12.50
ﬁ 13.00-13.50 KOMS5106
@) 14.00-14.50 Sistem Analiz Teknikleri
S 15.00-15.50 Prof. Dr. Mehmet Nur Alpaslan Parlak¢1 A155
— 16.00-16.50
17.00—17£0
08.00-08.50
< 09.00-09.50 KOMS5110
E 10.00-10.50 Frekans Tabanli Sistem Tanima
8 11.00-11.50 Dr. Ogr. Uyesi Levent Ucun A156
12.00-12.50
N~
< 13.00-13.50
8 14.00-14.50 KOM6203
© 15.00-15.50 Sistem Teorisi
A 16.00-16.50 Dr. Ogr. Uyesi Ilker Ustoglu A156
17.00-17.50
k7 08.00-08.50
E 09.00-09.50 KOMS5117
- 10.00-10.50 Lineer Olmayan Kontrol Sistemleri
<Nt 11.00-11.50 Dr. Ogr. Uyesi Janset Dagdemir A156
< 12.00-12.50
> 13.00-13.50
ﬁ 14.00-14.50 KOM6101
Q 15.00-15.50 Adaptif Kontrol Sistemleri
2 16.00-16.50 Dr. Ogr. Uyesi Tiirker Tiirker A156
(o] 17.00-17.50
08.00-08.50
— 09.00-09.50 KOM5103
=) 10.00-10.50 Kontrol Miihendisliginde Matematiksel Y6ntemler
% 11.00-11.50 Dr. Ogr. Uyesi Yavuz Eren A156
) 12.00-12.50
S 13.00-13.50 KOM5111
(@] 14.00-14.50 Otomasyon Sistemlerinde Veri Haberlesmesi
S 15.00-15.50 Prof. Dr. Galip Cansever A156
16.00-16.50
17.00-17.50
< 08.00-08.50
=] 09.00-09.50 KOM6202
% 10.00-10.50 Kontrol ve Otomasyon Sistemlerinde Bilgisayar Gormesi
é}« 11.00-11.50 Dr. Ogr. Uyesi Muharrem Mercimek A156
12.00-12.50
<
O 13.00-13.50 KOM5107
N 14.00-14.50 Sistem Dinamigi Modellenmesi ve Simulasyonu
S 15.00-15.50 Dog. Dr. A. Kamuran Kadipasaoglu A156
8 16.0!
.00-16.50
o
~ 17.00-17.50




