FEN BiLIMLER ENSTITUSU
KONTROL VE OTOMASYON MUHENDISLiGi ANABILiM DALI
LiISANSUSTU BUTUNLEME PROGRAMI

GUN SAAT LISANSUSTU BUTUNLEME PROGRAMI
< 08.00-08.50
E 09.00-09.50 KOM6104
< 10.00-10.50 Dayanikli Kontrol Sistemleri
7 Y
& 11.00-11.50 Dr. Ogr. Uyesi Levent Ucun CAD LAB.
<
o 12.00-12.50
Z 13.00-13.50 KOMS5104
é 14.00-14.50 Lineer Kontrol Sistemleri
N 15.00-15.50 Dog. Dr. Akin Delibast CAD LAB.
=
16.00-16.50
o~
- 17.00-17.50
= 08.00-08.50
g 09.00-09.50 KOM6203
% 10.00-10.50 Sistem Teorisi
5 11.00-11.50 Dr. Ogr. Uyesi Yavuz Eren A156
&~ 12.00-12.50
E 13.00-13.50 KOM6105
ﬁ 14.00-14.50 Dogrusal Olmayan Kontrol Sistem Tasarimi
< 15.00-15.50 Dr. Ogr. Uyesi Tiirker Tiirker A156
=
o 16.00-16.50
— 17.00-17.50
08.00-08.50
< 09.00-09.50 KOM6110
% 10.00-10.50 Makine Ogrenmesi ve Yapay Sinir Aglari
Q 11.00-11.50 Dr. Ogr. Uyesi Muharrem Mercimek A156
Z 12.00-12.50
é 13.00-13.50 KOMS5117
N 14.00-14.50 Lineer Olmayan Kontrol Sistemleri
<
= 15.00-15.50 Dr. Ogr. Uyesi Janset Dasdemir A156
<
— 16.00-16.50
17.00-17.50
';) 08.00-08.50
= 09.00-09.50 KOM5115
% 10.00-10.50 Hatada Giivenli Sistemler ve Endiistriyel Uygulamalari
<Nﬂ 11.00-11.50 Dog. Dr. Ozgiir Turay Kaymakg1 A155
=7 12.00-12.50
z 13.00-13.50
é 14.00-14.50 KOMS5106
<Nﬁ 15.00-15.50 Dijital Kontrol Sistemleri Tasarm
= 16.00-16.50 Prof. Dr. Mehmet Nur Alpaslan Parlak¢1 A155
~
\n 17.00-17.50
08.00-08.50
: 09.00-09.50
;g 10.00-10.50
11.00-11.50
4
§ 12.00-12.50
o 13.00-13.50
N
é 14.00-14.50
o 15.00-15.50
o
16.00-16.50
17.00-17.50




