
08.00-08.50

09.00-09.50 KOM6203

10.00-10.50 Sistem Teorisi

11.00-11.50  A156

12.00-12.50

13.00-13.50

14.00-14.50

15.00-15.50

16.00-16.50

17.00-17.50

08.00-08.50

09.00-09.50 KOM6110

10.00-10.50 Makine Öğrenmesi ve Yapay Sinir Ağları (İng.)

11.00-11.50  A156

12.00-12.50

13.00-13.50 KOM6103

14.00-14.50 Otomatik Sürüş Kontrol Sistemleri (İng.)

15.00-15.50  A156

16.00-16.50

17.00-17.50

08.00-08.50

09.00-09.50 KOM6104

10.00-10.50 Dayanıklı Kontrol Sistemleri (İng.)

11.00-11.50  A156

12.00-12.50

13.00-13.50 KOM6105

14.00-14.50 Doğrusal Olmayan Kontrol Sistem Tasarımı

15.00-15.50 A156

16.00-16.50 KOM5001/KOM6001 Seminer (YL/DR) 

17.00-17.50  A156

08.00-08.50

09.00-09.50

10.00-10.50

11.00-11.50

12.00-12.50

13.00-13.50

14.00-14.50

15.00-15.50

16.00-16.50

17.00-17.50

08.00-08.50

09.00-09.50 KOM5107  

10.00-10.50 Sistem Dinamiği Modellenmesi ve Simülasyonu (İng.)

11.00-11.50  A156

12.00-12.50

13.00-13.50

14.00-14.50 KOM5115

15.00-15.50 Hatada Güvenli Sistemler ve Endüstriyel Uygulamaları

16.00-16.50 A156

17.00-17.50
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LİSANSÜSTÜ DERS PROGRAMI

FEN BİLİMLER ENSTİTÜSÜ

KONTROL VE OTOMASYON MÜHENDİSLİĞİ ANABİLİM DALI

LİSANSÜSTÜ DERS PROGRAMI
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