
ADI SOYADI SINAVA GİRECEĞİ DERS
AB**** YI**** KOM4321 TASARIM PROJESİ
EG**** BU**** KOM4510 KONT.MÜH.ÖZEL PROB.
HÜ**** BA**** KOM4510 KONT.MÜH.ÖZEL PROB.
AB**** ÇA**** KOM4510 KONT.MÜH.ÖZEL PROB.
AB**** MO**** KOM4510 KONT.MÜH.ÖZEL PROB.
KA**** ÖZ**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
AL**** KA**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
CE**** ÖN**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
GÖ**** BI**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
BU**** AK**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
TE**** ME**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
ME**** AK**** KOM4630 SÜREÇ KONTROLÜ
FU**** SÖ**** KOM1061 KONT.OTOM.MÜH.GİRİŞ
CE**** ÖN**** KOM4221 KONT.LAB.
HA**** ZO**** KOM4560 OPTİMAL KONT.GİRİŞ
AB**** MO**** KOM4580 DOĞRUSAL OLM.SİST.GİRİŞ
BU**** AK**** KOM4620 GERÇEK ZAMANLI KONT.SİST.
EY**** SE**** KOM4620 GERÇEK ZAMANLI KONT.SİST.
HA**** KU**** KOM4620 GERÇEK ZAMANLI KONT.SİST.
KA**** ÖZ**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
OR**** GÜ**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
UĞ**** ÜN**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
TE**** ME**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
GÖ**** BI**** KOM9000 BİTİRME ÇALIŞMASI
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