
ADI SOYADI SINAVA GİRECEĞİ DERS
HA**** ZO**** KOM45460 OPTİMAL KONT.GİRİŞ
RI**** ÖZ**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
UĞ**** ÜN**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
AB**** ÇA**** KOM4510 KONT.MÜH.ÖZEL PROB.

KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
MAT1071 MATEMATİK I

EG**** BU**** KOM4510 KONT.MÜH.ÖZEL PROB.
KA**** AY**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
HÜ**** BA**** KOM4510 KONT.MÜH.ÖZEL PROB.
EM**** ÖZ**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
Sİ**** ME**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
KI**** KO**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
EY**** SE**** KOM4620 GERÇEK ZAMANLI KONTROL SİST.
EF**** BA**** KOM4620 GERÇEK ZAMANLI KONTROL SİST.
OR**** GÜ**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
FU**** AY**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ

KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
KOM4560 OPTİMAL KONT.GİRİŞ
KOM4620 GERÇEK ZAMANLI KONTROL SİST.

MO**** AL**** KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
KOM4650 ROBOT SİSTEMLERİ
KOM4620 GERÇEK ZAMANLI KONTROL SİST.
KOM3772 MİK.KONT.END.UYG.I

EM**** OĞ**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ
KA**** MA**** KOM4521 ÇOK DEĞ.KONT.TEORİSİ

TE**** MA****

İB**** KO****

Mezuniyet Sınavı Öğrenci Listesi

AL**** KA****

NU**** ÖZ****

HA**** KU****
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