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TARIHGE

 Kontrol ve Otomasyon Muhendisligi Bolumu,
2009 yilinda Yildiz Teknik Universitesi

Elektrik-Elektronik Fakultesi altinda
Kurulmustur.

J Bolumun kurucu akademik kadrosu, 2010
yilina kadar Elektrik Muhendisligi Bolumu
Kontrol ve Kumanda Sistemleri Anabilim

Dalinda gorev yapan ogretim elemanlarindan
olusmustur.



VIZYON ve MISYON

Q VIZYON (OZGORUS):
Verdigi egitim-ogretimle, yurattigu Ar-Ge projeleriyle ve ig hayatina
kazandirdigi Ustun nitelikli Kontrol ve Otomasyon Muhendislerinin bilim
ve teknolojiye kattigi degerlerle ulusal ve uluslararasi platformda 6nde
gelen bir bolum olmaktir.

O MiSYON (OZGOREV):

Temel muhendislik bilgi ve anlayigina sahip, edindigi teorik bilgi ve
uygulama becerileriyle Kontrol ve Otomasyon Muhendisligini kimlik olarak
ozumsemis, sistem tasarim ve gerceklestirmede yetenekli, alanindaki
gelismeleri surekli takip ederek kendisini yenileyen, takim calismasina
uygun, toplumun ihtiyacglarina yaratici ¢cozumler Uretebilen, uluslararasi
kuruluslarda basariyla calisabilen, liderlik ve temsil kabiliyeti yuksek,
mesleki ve etik sorumluluklarinin bilincinde, sorun degil ¢d6zim Ureten
gorev insani Kontrol ve Otomasyon Muhendisleri mezun etmektir.

Yuksek Lisans ve Doktora ogrencileriyle birlikte ulusal ve uluslararasi

dlzeyde bilimsel ve uygulamali arastirma projeleri yurutmektir. .
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KONTROL VE OTOMASYON
MUHENDISLIGI NEDIR ?

Elektrik, elektronik, mekanik ve bilgisayar tabanl tUum endustriyel Gretim
sistemlerinin, amaclandigi bicimde ¢alismasini saglayan bilgi ve teknolojileri
ureten ve uygulayan muhendislik dalidir.




GEREKLI NITELIKLER

O Matematik ve Fizik derslerinde sunulan konularla yakindan ilgili
olmalidir.

Analitik dusinme yeteneklerine sahip olmaldir.
Teknolojik arastirma ve gelistirmeye merakli olmalidir.

Etkili iletisim becerilerine sahip olmalidir.

U 0O O O

Bireysel ve grup icerisinde etkin bigcimde calisabilme becerisine sahip
olmalidir.

Kontrol ve Otomasyon

Mihendisligi (% 100 440,04730

Ingilizce)
Kontrol ve Otomasyon
Miihendisligi 431,05056

Kontrol ve Otomasyon

Mihendisligi (% 100 36346

ingilizce)

Kontrol ve Otomasyon
Muhendisligi 42262




CALISMA ALANLARI
Y 4

i‘ Kontrol ve otomasyon muhendisleri,
1t Savunma sanayiinde
1t Otomotiv sektoriinde
It Havacilik sanayiinde

1t Robotik sistemler, endustriyel otomasyon, seri liretim
yapan tesislerde

It Akilli sistemlerin ve nesnelerin interneti temelli
uygulamalarin gelistirildigi Ar-Ge kuruluslarinda

It Otonom araclar, uydu ve uzay sistemleri gelistiren ve
imal eden tesislerde

calisma imkani bulabilmektedir.




DERSLER

Atatiirk llkeleri ve inkilap Tarihi 1

l. Donem

Matematik 1

Atatlrk ilkeleri ve inkilap Tarihi 2

Fizik 1

Matematik 2

lleri Ingilizce 1

Ayrik Matematik

Turkce 1

lleri Ingilizce 2

Is Saghg ve Givenligi 1

Turkce 2

Lineer Cebir ve Kontrol
Muhendisligi Uygulamalari

Is Sagligi ve Guvenligi 2

Kontrol ve Otomasyon Muh. Girig

Programlama Dilleri

Algoritma Tasarimi ve
Programlamaya Girig

Olasilik Kurami ve istatistik

Devre Analizi ve Sentezi

Isaretler ve Sistemler, Kontrol
Muhendisliginde Uygulamalari

Sayisal Elektronik

Elektrik Devre Temelleri

Sistem Dinamigi, Modelleme ve
Benzetimi

Kontrol Sistemlerinde Olgcme ve
Algilayicilar

Numerik Analiz

Analog Elektronik

Secmeli 2-1, Se¢cmeli 2-2

Diferansiyel Denklemler

Sosyal Secmeli 1-1 (ITB, ISL, IKT)

Secmeli 1-1 (MDB — Yb. Dil)

Genel Staj




V. Donem

Kontrol Sistemleri

VI. Donem

Kontrol Sistemleri Tasarimi

Elektrik Makineleri

Endustriyel Otomasyon Sistemleri 1

Mikrokontrolorler ve
Endustriyel Uygulamalari

Ayrik-Zamanl Kontrol Sistemleri

Secmeli 3-1

Endustriyel Otomasyon
Sistemleri 2

Mesleki Segcmeli 1-1

Endustriyel Otomasyon
Sistemleri Laboratuvari 1

Mesleki Secmeli 1-2

Mesleki Secmeli 1-3

VIl. Donem

Sosyal Secmeli 2-1 (iTB, iSL, IKT)

Kontrol Laboratuvari

Mesleki Secmeli 1-4

VIIl. Donem

Sosyal Secmeli 2-2

(ITB, iSL, IKT)

Bitirme Calismasi

Tasarim Projesi

Mesleki Secmeli 2-4

EndUstriyel Otomasyon Sistemleri
Laboratuvari 2

Mesleki Secmeli 2-5

Cok Degiskenli Kontrol Teorisi

Mesleki Secmeli 2-6

Mesleki Se¢cmeli 2-1

Mesleki Secmeli 2-7

Mesleki Se¢cmeli 2-2

Mesleki Segcmeli 2-3

Cok Disiplinli Tasarim Projesi

Sosyal Segcmeli 2-2
(ITB, ISL, IKT)




Secmeli 1

Is Hayati igin ingilizce

Secmeli 2

ingilizce Okuma ve Konusma

Kismi Turevli Diferansiyel
Denklemler ve Uygulamalari

Mesleki Segmeli 2

Kontrol ve Otomasyon Muhendisliginde
Ozel Problemler

Robotik Gorme Temelleri

Scada-insan Makine Arayiizi

Dinamik

Ulasim Sistemlerinde Otomasyon

Elektromanyetik Alan Teorisi

Fonksiyonel Emniyete Girig

Secmeli 3

Bilgisayar Destekli Tasarim ve Uretim

Analog Elektronik Laboratuvari

Optimal Kontrole Girig

Sistem Tanima

Dogrusal Olmayan Sistemlere Girig

Sayisal Elektronik Laboratuvari

Endustriyel Haberlesme Sistemleri

Mesleki
Secmeli 1

Kontrol Sistemlerinde Olgcme ve
Algilayicilar Lab.

Mekatronik

Servo Sistemler ve Suruculer

Gergek Zamanlh Kontrol Sistemleri

Surec¢ Kontrolu

Elektrik Gug Sistemleri Otomasyonu

Sayisal Sistem Tasarimi

Robot Sistemleri

Sayisal isaret Isleme

Gug Elektronigi Devrelerinin Tasarimi

Fizyolojik Sistemlerin Modellenmesi

Mikrokontrolorler ve Endustriyel
Uygulamalari 2

Nesneye Dayall Programlama

Endustriyel Elektronik

Dogrusal Olmayan Kontrol Sistemlerine
Giris

Endustriyel Sistemlerde Goruntu
Isleme

Biyomedikal Sistemlerde Geribeslemeli
Kontrol

Gomuli Kontrol Sistemleri

Elektrik Gug Sistemleri

Gug Elektronigi

Dayanikli Kontrole Girig




STAJ

Ogrenciler, genel ve mesleki olmak Uzere stajlarini
muhendis olarak calismak istedikleri sirketleri secme
hakkina sahiptir. Ogrencilerimiz, asagidaki gibi isbirligi
icinde oldugumuz ulusal ve uluslararasi sirketlerde stajlarini
yapma imkani bulabilmektedirler.
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ERASMUS

0 ERASMUS programi, yuksekogretim kurumlarinin birbirleri ile
isbirligi yapmalarini tesvik etmeye yonelik bir Avrupa Birligi
programidir. Yuksekogretim kurumlarinin birbirleri ile ortak projeler
uretip hayata gecirmeleri; kisa sureli ogrenci ve personel degisimi
yapabilmeleri i¢in karsiliksiz mali destek saglamaktadir.

0 ERASMUS staj programi, yuksekogretim sistemini is dinyasinin
gereksinimlerine uygun olarak gelistirmek ve Universite
mezunlarinin is dunyasinda istihndam edilebilirligini arttirmak
amaciyla yuksekogretim kurumlari ile calisma cevreleri arasindaki
iligkilerin ve igbirliginin arttirilmasini da tesvik etmektedir.
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FARABI PROGRAMI

O Farabi Programi, lisans ve lisansustu duzeyinde egitim
veren yuksekogretim kurumlari ve arastirma enstituleri
bunyesinde ogrenci ve ogretim uyesi degisim
programidir.

O Farabi Programi, ogrencilerin veya ogretim uyelerinin bir
veya iki yariyll boyunca kurum disindaki yuksek ogretim
kurumlarinda egitim ve oOgretim faaliyetlerine devam
etmelerini saglamayi amagclar. Universitemiz Tirkiye'deki
hemen hemen butun universitelerle aktif anlasmalar
yapmaktadir.

15



ANLASMA YAPILAN ULUSLARARASI
UNIVERSITE VE ENSTITULER

Almanya:

v T.U. Berlin

v Reutlingen University

v Universitat Des Saarlandes

v" Technische Universitat Darmstadt

Danimarka:
v University College of Northern Denmark

ispanya:
v" Universidad Politechnica de Madrid

italya:
v Universita degli Studi di Firenze

Polonya:
v Silesian University of Technology

v" West Pomerian University of Technology

Portekiz:
v University of Coimbra

Macaristan:
v" Obuda University

AOLERIS ELE
v Technologiko Ekpaideftiko Idryma - Pirea
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OGRETIM UYELERIMIZ

Dogrusal Olmayan Kontrol
Sistemleri ve Uygulamalari,
Pasiflik Temelli Kontrol,
Elektro-Mekanik Sistemlerin
Kontroll, Otomasyon
Sistemleri

Kontrol Teorisi ve Uygulamalari,
Endustriyel Otomasyon,
Kestirimci Bakim, Nesnelerin
interneti, Akilli Sistemler

Kontrol ve sistem
muhendisligi,
Anahtarlamali kontrol
sistemleri, Optimal kontrol,
Yenilenebilir Eneriji, Akilli

Dog.Dr. Janset DASDEMIR Dr.Ogr.Uyesi Yavuz EREN S€bekeler

Dogrusal Olmayan Kontrol
Sistemleri, Robotik, Akilli
Kontrol Sistemleri
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OGRETIM UYELERIMIZ

Dayanikh Kontrol
Sistemleri, Zaman
Gecikmeli Sistemler, Cok
Degigkenli Kontrol
Sistemleri, Frekans Tabanli
Sistem Tanima Yontemleri

Bilgi Sistemleri, Robotik
ve Mekatronik Sistemler,
Rota ve Hareket
Planlama, Sinyal isleme,
Goriintl ve Video isleme

Dr.0gr.Uyesi Muharrem MERCIMEK Dr.Ogr.Uyesi Levent UCUN

Kontrol Sistemleri ve

C Endustriyel
Enstriumantasyon, Otomasyon
Robotik ve Endustriyel

Mekatronik Sistemler Haberlesme, Robotik

ve Hareket Kontrolu

Dr.Ogr.Uyesi Claudia Fernanda YASAR Dr.Ogr.Uyesi Onur AKBATI
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ARASTIRMA GOREVLILERIMIZ

Oriintl Tanima
ve Goruntu
Isleme

Ars.Goér. Muhammed Ali Nur 0Z

Dogrusal
Olmayan Kontrol
Sistemleri

Benzetim,
Modelleme ve
Tanima

Ars.Gor. Ammar URGAN

Yapay Zeka,
Bilgisayarda
Ogrenme ve
Oruntl Tanima

Optimal
Kontrol

Ars.Gor. Buse TACAL UCUN

Bilgi Sistemleri,
Haberlesme ve
Kontrol
Muhendisligi

Ars.Gor. Kadircan KURTULUS
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LABORATUVARLAR

U O 0 0 0 0 0 O

OMRON Otomasyon Laboratuvari
OMRON SYSMAC Laboratuvari
PHOENIX C. Endustriyel Otomasyon Laboratuvari

SCHNEIDER E. Networking Laboratuvari /gfaaﬁgf’% |
- a? s\ ¥
: . : S $ D o
HIMA Fonksiyonel Giivenlik Laboratuvari fg'zs 55 %57k
939' (“Le (@ bg@i&
Kontrol Laboratuvari 9 @ :

Elektronik & Yorum Otomasyon Laboratuvari

CAD Laboratuvarlari

20



OMRON Otomasyon Laboratuvari

g

g

OMRON Otomasyon Laboratuvari 2006 yilinda OMRON firmasi
tarafindan kurulmustur.

Laboratuvar OMRON firmasinin  verdigi  egitimler ve
okulumuzdaki PLC igerikli dersler icin ortak kullanim alani olarak
tahsis edilmistir.

Cesiti PLC'ler, algilayicilar, eyleyiciler ve servosistemler
bulunmaktadir.




OMRON SYSMAC Laboratuvari

0 OMRON SYSMAC laboratuvari 2015 yilinda kurulmus olup,
OMRON firmasinin en guncel servo tabanl sistemleri ile

donatiimistir.

O Ayrica laboratuvarda endustriye yonelik ¢ok sayida sistem
mevcuttur




PHOENIX CONTACT Endiistriyel
Otomasyon Laboratuvari

O PHOENIX Endustriyel Otomasyon Laboratuvari 2005 yilinda
PHOENIX CONTACT firmasinin yardimlari ile kurulmustur.

O Laboratuvarda ILC 150ETH PLC setleri ile birlikte programlama
ve haberlesme amaci ile kurulmus olan bilgisayarlar mevcuttur.




SCHNEIDER Networking Laboratuvari

O Scada & Networking Laboratuvari, 2012 yilinda, lisans ve lisansustu
ogrencilere egitim ve arastirma faaliyetlerinde yardimci olmak igin
Schneider Electric sirketinin destegiyle kurulmustur.

O Laboratuvarimizda Makine Otomasyon Cozumleri - Makine Hareket
Kontrolu - Quantum Ener;jili Bekleme - gerekli tim yazilimlar ve
SCADA, KNX Aydinlatma Otomasyonu ve Dokunmatik Panel
bulunmaktadir.

O Duvar baglantilari icin CISCO-48 Ethernet Switch ve Box gibi egitim
setleri de mevcuttur. Bu setler; arastirma, mezuniyet ve tasarim
projelerinin ve "Surec¢ Kontrolu ve Laboratuvari" secmeli dersinin
yurutulmesine olanak saglamaktadir.
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HIMA Fonksiyonel Guvenlik Laboratuvari

Q

Bu laboratuvar ile Kontrol ve Otomasyon Muhendisligi alaninda
emniyetle ilgili sistemler konusunda uzmanlagsmis kontrol ve
otomasyon muhendisleri yetistiriimesi ve sektorle olan baglantilarin
guclendirilmesi hedeflenmektedir.
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Kontrol Laboratuvari

O Kontrol sistem tasarimi ve analizi konularinda o6grencilerimizin
derste aldiklari teorik egitimi cesiti deney setleri Uzerinde
uygulamalar yaparak pekistirmelerini saglamak amaciyla kurulmus
bir laboratuvardir.

Tek Eksenli Deprem Dogru Akim Motor Kontrol Seti
Simulatort/Titresim Masasi

26



Kontrol Laboratuvari

Sivi Seviye Kontrol Sistemi

Manyetik Aski
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Kontrol Laboratuvari

Top Cubuk Sistemi 3 serbestlik dereceli ving sistemi
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Elektronik & YORUM Otomasyon
Laboratuvari

Q Elektrik ve Elektronik Olgtimler, Elektronik ve Dijital Sistemler igin
deney setleri bu laboratuvarda kullaniimaktadir.

O Cesitli fiziksel buyukluklerin olglulmesinde kullanilan sensorler de bu
laboratuvarda mevcuttur.

T
Agy
-

1T

T
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CAD Laboratuvarlari

O Bolumumuzde iki adet bilgisayar destekli tasarim laboratuvari
bulunmaktadir. Her bir laboratuvarda da 30 adet son teknoloji ile
donatiimis bilgisayar ve ogrencilerin ihtiyag duyabilecekleri yazilimlar
bulunmaktadir.

O Ogrencilerin erisimine surekli acik olan laboratuvarlar ayni zamanda
Algoritma ve Programlamaya Giris gibi uygulamali dersler
kapsaminda da kullaniimaktadirlar.
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AKTIF SOSYAL
OGRENCI KULUPLERI

e IEEE Ogrenci Kulibii

< Ozellikle elektronik, bilgisayar, telekominikasyon tabanli kurum ve
sirketler ile ilgili birgok gozlemsel saha gezisi planlar.

> Kulup uyeleri igin teknik kurslar saglar.

P |
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Aktiviteler
O BioForm, Yayinlar
O Yildiz Tornavida
d RLC Gunleri
Q iltek Gunlersi
Q Yildizli Projeler Yarismasi

Komiteler

Devreler ve Sistem Toplulugu

Bilgisayar Toplulugu

Tip ve Biyoloji Dernegi Miihendisligi Bolimi Ogrenci Subesi
Muhendislik Grubunda Kadinlar

Teknik Egitimler ve Teknik Ziyaretler

Yayinlar
O Yildiz Tornavida

o000

Ky
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ULUSLARARASI SERTIFIKALAR VE
ODULLER

Uniaktivite internet portali kultbi “ Turkiye'nin En Aktif Alan Oddli ”, 2008-2009
Uniaktivite internet portali kultb( “ Turkiye'nin En Aktif Alan Oddli ”, 2009-2010

IEEE, “8 Bolge IEEE Ornek Ogrenci Subesi Odili” , 2009-2010

IEEE, “8 Bolge IEEE Ornek Ogrenci Subesi Oduli” , 2010-2011

ILTEK GUNLERI, “IEEE Darrel Chong Ogrenci Etkinlik Odiili-Bronz” , 2012-2013

RLC ve ILTEK GUNLERI, “IEEE Darrel Chong Ogrenci Etkinlik Oduli-Bronz x2 ” , 2014
BIOFORM, “IEEE Darrel Chong Ogrenci Etkinlik Odiili-Gumis” , 2015

RLC ve ILTEK GUNLERI, “IEEE Darrel Chong Ogrenci Etkinlik Odili-Guimiis & Bronz” ,
2015
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%ERDK

Robotik ve Otomasyon Kulubu

KulUp, ogrencilere elektrik, elektronik, haberlesme, makine, mekatronik
ve bilgisayar basta olmak Uzere tum muhendislik alanlarinda edindikleri
teorik Dbilgileri uygulamaya donusturebilecekleri ortami saglamak,
egitimler vermek,

Proje yarismalari duzenlemek, mevcut olan projelere katilim saglayip
gelecedin muhendislerine teknik ve pratik bir bakis agisi kazandirmak,

Teknik geziler duzenleyerek sektorden profesyonellerin ogrencilerle
bulusturulmasini saglamak amaciyla calismalarina devam etmektedir.
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ROBOCON

YTU ROK ekibi tarafindan 2019 yilinda 6.’s1 diizenlenen robot yarigsmasi
etkinligidir.

> Yangin Sondiren Kategorisi > Cizgi Izleyen Kategorisi
> Mini Sumo Kategorisi > Labirent Cozen Kategorisi

» Yildiz Savaslari Kategorisi > Serbest Kategori

J . T
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https://www.youtube.com/watch?v=J3-S0y6226U

ROBOTIK OTOMASYON KULUP
ODULLERI

2001, Motorola Flash MCU Design Contest, Basket atan robot “Startech 17 ile ikincilik 6dulu,
2002, Motorola Flash MCU Design Contest,Yol yapan robot “Startech 2” ile ikincilik 6dalu,
2003, ABU Robocon Yarigsmasi “Startech 17 ile en iyi fikir odalu,

2004, ABU Robocon Yarigsmasi “Startech 2” ile Turkiye tgtunculugu,

2005, XPLORE New Automation Award “Startech 3” adli robot ile dinya ugunculugd,

2006, “Startech” isimli glines enerjili arabanin Uretilmesi,

2007, “FSANE” isimli glnes enerjili arabanin Uretilmesi,

L . D S S . A

2008, XPLORE New Automation Award “Window Cleaner For Skyscrapers (Gokdelen Cami
Silen Robot)” BUKALEMUN ile dunya ikinciligi,

* 2012, XPLORE New Automation Award Kendi kendini ¢dzebilen “The Sliding Puzzle” adl robot
ile yari finale ¢ikilmistir,

* 2015 yilinda IZTECH Roboleague 2015, Tasarla - Yap - Yaristir kategorisinde ugunculuk,
* 2017 yilinda IZTECH RobolLeague 2017, Futro kategorisinde birincilik,

* 2017 yilinda IZTECH RoboLeague 2017, Cizgi Izleyen kategorisinde ikincilik édilleri. 37



ORGANIZASYONLAR VE ETKINLIKLER

0 EECI Graduate School on Control

» "Specification, Design, and Verification for Self-Driving Cars" by
Richard M. Murray and Nok Wongpiromsarn — Caltech &
NuTonomy, March 2020

» "The Scenario Approach Making Decisions in an Uncertain World"
by Marco C. Campi & Simone Garatti - University of Brescia &
Polytechnic Uni. of Milan, February 2019

» "Practical Adaptive Control" by Anurhanda Annaswamy, MIT, May
2017

d Dogrusal Olmayan Kontrol Sistemleri Caligtayi

»> " Passivity-Based Control of Mechanical Systems " by Dr. Romeo
Ortega, CNRS, July 2011.

» " Generalized Matrasov Theorem " by Dr. A. Loria and Dr. E.
Panteley, CNRS, April 2010.
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DUZENLENEN SEMINERLER VE
KONFERANSLAR

v" Turkiye Ulusal Otomatik Kontrol Konferansi (TOK 2009), 13-16 Ekim 20009.

v" Introduction to Safety Systems, by Josef Borcsok, University of Kassel
12.05.2011.

v Igindeki DNA: Akilli Araglar, Konuk Arastirmaci: Dr. Ahu Ece Harvati Karcl,
Yeni Yizyil Uni., 05.12.2012.

v Sonsuz Boyutlu Sistem Modelleri icin Dayanikli Kontrol Uygulamalari, Konuk
Arastirmaci: Prof. Dr. Hitay Ozbay, Bilkent Uni., 13.04.2012.

v Networked and optimization-based control for the Smart Manufacturing of the
Future, by Frank Allgower, University of Stuttgart, TOK 2017

v Nonlinear robust regulation: the challenges of multivariable systems, by
Lorenzo Marconi, University of Bologna, TOK 2017
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DUZENLENEN SEMINERLER VE
KONFERANSLAR

v 6th International Conference on Control Engineering & Information Technology (CEIT
2018), 25-28 Ekim 2018.

>

Live & let die — How control theory may contribute to the cure of cancer,
Plenary Speaker: Prof. Frank Allgower, University of Stuttgart, Germany, CEIT
2018

A 16th century Ottoman scientist: Taqi al-Din al-Rashid Muhammad ibn Ma’r(f,
Plenary Speaker: Prof. Atilla Bir, ITU & Fatih Sultan Mehmet Foundation
University, Istanbul, Turkey, CEIT 2018

A Tribute to Charles Fortescue on his seminal work on symmetrical
components, Plenary Speaker: Prof. Krishna K. Busawon, Northumbria U., UK,
CEIT 2018

Blockchain, bitcoin from security and privacy point of view, Plenary Speaker:
Prof. Bilgin Metin., Bogazic¢i Univ., CEIT 2018

Towards Bayesian Deep Learning, Tutorial: Prof. Nidhal Carla Bouaynaya,
Rowan University, ABD, CEIT 2018

Flexible Robots: Modelling and Control, Tutorial: Prof. Vicente Feliu Batlle,
Castilla-La Mancha University, ispanya, CEIT 2018
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TOK 2017, 21-23 Eyliil 2017, YTU
Turkiye Ulusal Otomatik Kontrol Konferansi
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CEIT 2018

6" International Conference on Control Engineering &
Information Technology 25-27 October 2018, YTU




KAMPUS HAYATI




YTU-TEKNOPARK

Yildiz Teknopark, 438 Ar-Ge sirketi, 109 kulucka sirketi ve 8.000'den
fazla kalifiye Ar-Ge ve yazilim calisanina; yazihim, bilgi ve iletisim
teknolojileri, telekomunikasyon, elektronik, eczacilik, makine ve
techizat imalati, kimya, havacilik, enerji, savunma, ingaat ve gida gibi
cesitli sektorlere ev sahipligi yapmaktadir.
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inlediginiz icin tesekkurler!
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